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Roboty Lutujace

*  Roboty lutownicze Inline

*  Roboty lutownicze Off-line do lutowania
dwustronnego

*  Roboty lutownicze Desktop

*  Roboty lutownicze Gantry

+  Zestawy lutowanicze

*  Roboty lutownicze Hotbar




Spis tresci

Model

Zakres ruchu

Model

Zakres ruchu

Roboty lutownicze Inline

Roboty lutownicze Gantry

QUICK S100-P4

380/500/100mm £180°

QUICK S100-T4 400/500/100mm *+180° QUICK 152N 1007100mm
QUICK 9252N 200/100mm

Roboty lutownicze typu Off-line do 100/100/100mm

lutowania dwustronnego QUICK 9153N(A) (100/200/100mm)

QUICK EG95TAYA 500/800/100mm =+ 180° QUICK 9253N(A 2?%2033(/)109?&?1 .

Roboty lutownicze Desktop serii 8C

QUICK ET9383C 300/300/100mm QUICK 9363N(A) 3?%%?2(/)10?%%?:1m)

QUICK ET9483C 400/400/100mm QUICK 9453NA 400/300/100mm

QUICK ET9583CYA 500/400/100mm 100/100/100mm

QUICK ET9384C 300/300/100mm 300° it £ 100/2007100mm>

QUICK ET9484C 400/400/100mm 300° 200/200/100mm

QUICK ET9584CYA 500/400/100mm 300° QUICK 9254NiA) {200/1007100mm)

Roboty lutownicze desktop serii 8E 300/300/100mm

QUICK ET9383E-BB1 300/300/100mm QUICKISN(A) 3(()%90’200’ 100mm)

QUICK ET9483E-BB1 400/400/100mm

QUICK ET9583EYA-BB1 500/400/100mm QUICK 9454NA g88£300/100mm

QUICK ET9384E-BB1 300/300/100mm £ 180° QUICK 9454N gggﬁ400/100mm

QUICK ET9484E-BB1 400/400/100mm +180°

QUICK ET9584EYA-BB1 500/400/100mm 180 e e

QUICK ET9383ED-BB1 300/300/100mm QUICK 7050A

QUICK ET9483ED-BB1 400/400/100mm QUICK 7050Al

Roboty lutownicze desktop serii 9F QUICK 7050B

QUICK ET9393F-A 300/300/100mm QUICK 7050B1

QUICK ET9493F-A 400/400/100mm QUICK 7050C

QUICK ET9593FYA-A 500/400/100mm QUICK 7050C1

QUICK ET9394F-A 300/300/100mm *180° QUICK 7050E

QUICK ET9494F-A 400/400/100mm *+180° QUICK 7050EIL

QUICK ET9594FYA-A 500/400/100mm *£180° Roboty lutownicze Hotbar

Poétzamknieta obudowa robocza QUICK ET9H383 300/300/100mm

QUICK ECS40A QUICK ET9H583YA 500/400/100mm
QUICK ET9H393 300/300/100mm
QUICK ET9H593YA 500/400/100mm
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Robot lutowniczy Inline

QUICK S100-P4

]
m

»

Model
Liczba osi ruchu
Pobdr mocy
Zasilanie
Cisnienie powietrza

Moc grzafki

Zakres ruchu
Predkos$¢ ruchu

Doktadnos$¢ ruchu

Pole robocze (X*Y)
Predkos$¢ transportera
Szerokos$¢ transportera
Wysokos¢ transportera
Maks. Rozmiar ramy (X*Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)
Masa

Wymiary

Cechy
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1. Mozliwos¢ integracji z urzadzeniami inline: dozowanie, wkrecanie, AOI, lutowanie selektywne.

2. Modutowa konstrukcja — tatwy serwis i rozbudowa.

3. Naped srubowy z serwomechanizmem — wysoka precyzja, szybkos$¢ i duza nosnosc.

4. Zaawansowana kontrola temperatury — szybkie nagrzewanie i wysoka stabilno$¢ termiczna.

5. Sterowanie PC — programowanie wizualne i tryb nauczania.

6. System CCD — korekcja pozycjonowania, monitoring procesu w czasie rzeczywistym, lepsza jakosé

lutowania.

7. Opcjonalny linia powrotu ram — wspétpraca z przednim i tylnym podnosnikiem.

8. Mozliwos¢ integracji z systemem MES — odczyt danych procesowych (temperatura, ilos$¢ cyny itp.).

9. Regulowany przenosnik (50-400 mm) z mozliwos$cig zmiany kierunku transportu.

Os X/Y/z
OsR
Os X/Y/zZ
OsR
Os X/Y/z
OsR

QUICK S100-P4
4
800W
220V 50Hz
0.4~0.7MPa

200w

380/500/100mm
+180°
0.1~800 mm/sec
0.1~800° /s
+ 0.01 mm
+0.02°
300mm*370mm
Zakres 1~300 mm/sec
Zakres 50~400 mm

0.1~400 mm/sec (O$2Z)

900mm =20mm
300*400mm
800*1350mm*1650 mm
700kg
Opcje
-
QUICK 278H QUICK 9036 QUICK 6211
Stacja lutownicza Kalibrator grota Pochtaniacz oparow
wysokiej mocy - H—
L, -
= o i a
. | &
= QUICK 9039 QUICK 371TIAA

Transporter powrotny
STRONA 3

Generator azotu

Podajnik lutowia
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Robot lutowniczy Inline

QUICK S100-T4
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Cechy
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. Modutowa konstrukcja — tatwy serwis i rozbudowa.

. Opcjonalny linia powrotu ram — wspoétpraca z przednim i tylnym podnosnikiem.
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. Mozliwos¢ integracji z urzgdzeniami inline: dozowanie, wkrecanie, AOI, lutowanie selektywne

. Naped srubowy z serwomechanizmem — wysoka precyzja, szybko$c¢ i duza nosnosé.

. Zaawansowana kontrola temperatury — szybkie nagrzewanie i wysoka stabilno$¢ termiczna.

. Mozliwos¢ integracji z systemem MES — odczyt danych procesowych (temperatura, ilo$¢ cyny itp.).

. Regulowany przenosnik (50-400 mm) z mozliwos$cig zmiany kierunku transportu.

Model QUICK S100-T4
Liczba osi ruchu 4
Pobor mocy 800W
Zasilanie 220V 50Hz
Cisnienie powietrza 0.4~0.7MPa
Moc grzatki 200W
Zakres ruchu 0Os X/Y/Z 400/500/100mm
O$R +180°
Predkosé ruchu 0s$ X/Y/Z 0.1~800 mm/sec  0.1~400 mm/sec (Z Axis)
5 0$R 0.1~800° /s
. 0s X/Y/Z * 0.01 mm
Doktadno$¢ ruchu 0% R +0.02°
Pole robocze (X*Y) 300mm*370mm
Predkos¢ transportera Zakres 1~300 mm/sec
Szeroko$¢ transportera Zakres 50~400 mm
Wysokos¢ transportera 900mm £20mm
Maks. Rozmiar ramy (X*Y) 300*400mm
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 800*1350mm*1650 mm
Masa 700kg
Wymiary Opcje
e
DIEI QUICK 278H QUICK 9036 QUICK 6211
Stacja lutownicza Kalibrator grota Pochtaniacz oparéw
. T wysokiej mocy - r—
“ — l )
: R 0 <1
(I} U 'G 1 T ’
N L _me L=
= QUICK 9039 QUICK 371TIAA

Transporter powrotny

STRONA 4

Generator azotu

Podajnik lutowia
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Robot lutowniczy
Off-line
QUICK EG95T4YA

)
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Cechy

Uktad ruchu

Dwie niezalezne gtowice - rownoczesna realizacja dwoch proceséw lutowniczych.
Zintegrowana konstrukcja zwieksza stabilnos¢ robota podczas pracy z duzg predkoscig i utatwia
codzienng obstuge.
Sterowanie ruchem osi w petli zamknietej, brak pominiecia punktu, duza no$nos¢ i predkos¢ pracy. Dwa
tryby: 1. zatadunek i odbior z przodu, 2. zatadunek z przodu i odbidr z tytu. Moze pracowac¢ jako
samodzielne stanowisko lub cze$¢ potautomatycznej linii usprawniajgc caty proces produkcii.
Dostepna gorna ostona ochronna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym. Minimalna
dtugos¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny oraz zablokowania
drutu.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czgstotliwosci. Zapewnia stabilng
temperature i szybka regeneracje cieplna. Komunikacja z komputerem przez RS-485. Wyposazona w
alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagly, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK EG95T4YA
Liczba osi ruchu 4
Pobdér mocy 800W
Zasilanie 220V 50Hz
Moc grzafki 200W
Os$ X/YIZz 500mm/800mm/100mm
Zakres ruchu 0% R +180°
0s XIY 0.1~800 mm/sec
Predkos$¢ ruchu 0sZ 0.1~300 mm/sec
O$ R 0.1~800° /sec
Os X/Y/z * 0.01
Doktadnosé ruchu Soé < i osz
T 0sZ 3kg
Maksymalne obcigzenie EE— 8kg
Pole robocze (X*Y) 200*300mm (Podwdjna os Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 900*1040*1550mm
Masa 450kg
Opcje Wymiary
T
-
- " =
QUICK 9036 - 8 2 3
. QUICK 6211 l |
Kalibrator grota Pochtaniacz oparéw . :
N J

S

l | .
. =i}
——
QUICK 9039 QUICK 371TIAA

Generator azotu Podajnik lutowia

™ |

Gorna ostona
ochronna

N

Wynliary z ostong ochrohng
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Robot lutowniczy
desktop
QUICK ET9383C/9483C

Model
Liczba osi ruchu
Pobdr mocy
Zasilanie
Moc grzafki
Zakres ruchu Os XY
0sz
0s XIY
Predkos$¢ ruch
¢ uend 07
Doktadnos¢ ruchu 0s X/Y/lZz
Maksymalne Osz

obcigzenie Blat roboczy
Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)
Masa

Wymiary ET9383C

QUICK ET9383C

0.1~600 mm/sec
0.1~200 mm/sec
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Cechy

Uktad ruchu

Robot lutowniczy serii C wyposazony jest w precyzyjny, wbudowany modut podawania cyny,
impulsowy system kontroli dtugosci lutowania, modutowy system kontroli temperatury i
podawania drutu lutowniczego, tatwa obstuga, wysoka wydajnosc¢.

Kontrola temperatury

QUICK262 - Inteligentna stacja o duzej mocy, ogrzewanie wiroprgdowe o wysokiej
czestotliwosci, podwojny wyswietlacz temperatury, cyfrowa kalibracja, kontrola hasta, zasilacz
impulsowy, stabilne i niezawodne parametry wyj$ciowe.

Lutownica
QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potaczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugos$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9483C

& 3
250W 250W
220V 50Hz 220V 50Hz
150W 150W
300mm 400mm
100mm 100mm

0.1~600 mm/sec
0.1~200 mm/sec

=+ 0.02 mm * 0.02 mm
2kg 2kg
5kg 5kg
240*300mm 340*400mm
620x605x720mm 720x705x720mm
40kg 45kg

o

= H 334

169
181_124
—

Wymiary ET9483C

Opcjonalne zwiekszenie
wysokosci pola roboczego

2
=

Maksymalny wymiar pola
roboczego: 240*300mm

30x40=120

170

[ede bofu

L 40

[T ax0=120
170

22

469
181 124

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego: 340*400mm

4X40=160
40

30 x W4

210

5X40=200

250
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Robot lutowniczy
desktop
QUICK ET9583CYA
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Uktad ruchu

Robot lutowniczy serii C wyposazony jest w precyzyjny, wbudowany modut podawania cyny;,
impulsowy system kontroli dtugosci lutowania, modutowy system kontroli temperatury i
podawania drutu lutowniczego, fatwa obstuga, wysoka wydajnosé

Kontrola temperatury

QUICK262 - Inteligentna stacja o duzej mocy, ogrzewanie wiroprgdowe o wysokiej
czestotliwosci, podwojny wyswietlacz temperatury, cyfrowa kalibracja, kontrola hasta, zasilacz
impulsowy, stabilne i niezawodne parametry wyjsciowe.

Lutownica
QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:

krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9583CYA

Model
Liczba osi ruchu 3
Pobdr mocy 260W
Moc grzafki 150W
Zakres ruchu 0s$ XIY 500mm/400mm
0sz 100mm
0s XY 0.1~600 mm/sec
Predkos¢ ruch
¢ vend 0$Z 0.1~200 mm/sec
Doktadnos¢ ruchu 0s X/Y/lZz + 0.02 mm
0sZ 2kg
Maksymalne obcigzenie
v S Blat roboczy 5kg
Pole robocze (X*Y) 230*400mm (Podwdjna o$ Y)
Wymiary (Szer.*GL*Wys.) 820x705x720mm
Masa 60kg
Wymiary
—
I I r—D
— Opcjonalne zwiekszenie
=] wysokosci pola roboczego
<
gl 2 - ] | | - i L — t—=t—1  Maksymalny wymiar pola
< ) H ol T S [ P b . . =1 ” = roboczego : 230*400mm
| | € ey B 2 - (Podwéjna 0$ Y)
te .T [ ee] i Le 0.00 ] ﬁ i f
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Robot lutowniczy
desktop
QUICK ET9384C/9484C

Model
Liczba osi ruchu
Pobdér mocy
Moc grzafki
0s XIY
Zakres ruchu 0sZz
O$R
0s XIY
Predkos¢ ruchu 0sZ
Os$R
.. 0s XYz
Doktadnos¢ ruchu 0§ R
0sZ
Maksymalne °
obcigzenie Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*GL*Wys.)
Masa

Wymiary ET9384C

QUICK ET9384C

Cechy

an . :
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Uktad ruchu

Robot lutowniczy serii C wyposazony jest w precyzyjny, wbudowany modut podawania cyny;,
impulsowy system kontroli dtugosci lutowania, modutowy system kontroli temperatury i
podawania drutu lutowniczego, tatwa obstuga, wysoka wydajnos¢

Kontrola temperatury

QUICK262 - Inteligentna stacja o duzej mocy, ogrzewanie wiroprgdowe o wysokiej
czestotliwosci, podwdjny wyswietlacz temperatury, cyfrowa kalibracja, kontrola hasta, zasilacz
impulsowy, stabilne i niezawodne parametry wyjsciowe.

Lutownica

QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.

Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego:
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora

0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny

QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

4
280W

150W

300mm
100mm
300°

0.1~600 mm/sec
0.1~200 mm/sec
0.1-600° /sec

+ 0.02 mm
+0.02°
2kg

5kg
240*300mm

620x605x720mm

45kg

QUICK ET9484C

4
280W

150W

400mm
100mm
300°
0.1~600 mm/sec
0.1~200 mm/sec
0.1-600° /sec
+ 0.02 mm
+0.02°
2kg

5kg

340*400mm
720x705x890mm
55kg

889
822

ST To

3x40=120
40

£

3 pofu
40
3x40=120

170

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 240*300mm

889
822

4x40=160
1
'

210

566 oo 30
40

| 5x40=200

L 250

STRONA 8

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 340*400mm

x M4
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Robot lutowniczy
desktop

QUICK ET9584CYA
-
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Uktad ruchu

Robot lutowniczy serii C wyposazony jest w precyzyjny, wbudowany modut podawania cyny;,
impulsowy system kontroli dtugosci lutowania, modutowy system kontroli temperatury i
podawania drutu lutowniczego, tatwa obstuga, wysoka wydajnos¢

Kontrola temperatury

QUICK262 - Inteligentna stacja o duzej mocy, ogrzewanie wiroprgdowe o wysokiej
czestotliwosci, podwdjny wyswietlacz temperatury, cyfrowa kalibracja, kontrola hasta, zasilacz
impulsowy, stabilne i niezawodne parametry wyjsciowe.

Lutownica
QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK ET9584CYA
Liczba osi ruchu 4
Pobdér mocy 310W
Moc grzaftki 150W
Zakres ruchu 0s XIY 500mm/400mm
0sZ 100mm
Os$R 300°
0s XIY 0.1~600 mm/sec
Predkos¢ ruchu 0sZz 0.1~200 mm/sec
OsR 0.1~600° /sec
0s X/Y/Zz * 0.02 mm
Doktadno$¢ ruch
oktadnos¢ ruchu 0 R +0.02°
0sZ 2k
Maksymalne obcigzenie el robegy 5kg
Pole robocze (X*Y) 230*400mm (Podwojna o$ Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 820x705x880mm
Masa 65kg
Wymiary
b I ‘ HI
R 3 = o
a =
. % I
= Yo o X
B = l ) 1= + =2
3 218 53278 2 i co =
242 i | [y B P | -
= * | Uéw dodq ble |
< s obe oo |
o o .
133] 270 169 | [; 16 x M4 40 40 Opcjonalne zwigkszenie
684 = 631 3x40=120 30x40=120 wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 230*400mm
(Podwajna 08 Y)
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QUICK ET9383E-BB1/

—— -

Robot lutowniczy

ET9483E-BB1

Model
Liczba osi ruchu
Pobdr mocy
Moc grzafki
0s XIY
Zakres ruchu
0sZ
0s XIY
Predkos¢ ruch
9 uend 0$Z
Doktadnos¢ ruchu 0s X/Y/lZ
Maksymalne 0sz
obcigzenie Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*GL*Wys.)

Masa

Opcje

=1
(-

—

QUICK 9036
Kalibrator grota

QUICK 9039
Generator azotu

QUICK 6211

Pochtaniacz oparow

[u—y

a

QUICK 371TIAA
Podajnik lutowia

QUICK ET9383E-BB1

0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec
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Cechy

Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii E o wysokiej predkosci i precyzji pracy, niskim poziomie hatasu oraz
zamknietej petli sterowania osig Y — gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez utraty krokow.
Charakteryzuje sige duzg nosnoscig, modutowa konstrukcjg i fatwg konserwacjg. Bogaty zestaw
interfejsow 1/0, mozliwos¢ integracji z systemem MES oraz rozbudowy funkcji operacyjnych.
Obstuguije jednoreczne i obureczne uruchamianie. Bezpieczne i niezawodne rozwigzanie.
Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czgstotliwo$ci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica

QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potaczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugos¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciggty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9483E-BB1

8 3
500W 500W
200W 200W

300mm 400mm
100mm 100mm

0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec

* 0.01 mm * 0.01 mm
5kg Skg
8kg 8kg
240*300mm 340*400mm
630x607x730mm 733x710x742mm
40kg 45kg
Wymiary ET9383E-BB1
p Opcjonalne zwigkszenie
l@ g @__ o - wysokosci pola roboczego
R I |
. = . =
g E . c?’i = Maksymalny wymiar pola
7 4 Tl - i ~Y roboczego : 240*300mm
# - Lo A
g |[= . 10 [ TSEER 16 x M4
T 3x40=120
181 le ! 170

Wymiary ET9483E-BB1

AL+
12541

200

Opcjonalne zwiekszenie
wysokosci pola roboczego

jl L1 +50mm
L2 +100mm

30 x M Maksymalny wymiar pola
roboczego : 340*400mm

?

10
4x40=160
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Robot lutowniczy Cechy

deskto P Uktad ruchu
Platforma lutownicza serii E o wysokiej predkosci i precyzji pracy, niskim poziomie hatasu oraz

QU I C K ETg 583 EYA_B B1 zamknietej petli sterowania osig Y — gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez utraty krokéw.

Charakteryzuje sige duzg nosnoscig, modutowa konstrukcjg i fatwg konserwacjg. Bogaty zestaw
interfejsow 1/0, mozliwos¢ integracji z systemem MES oraz rozbudowy funkcji operacyjnych.
Obstuguije jednoreczne i obureczne uruchamianie. Bezpieczne i niezawodne rozwigzanie.
Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czgstotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.
Lutownica

QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potaczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.
Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna diugos$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora

QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK ET9583EYA-BB1
Liczba osi ruchu 3
Poboér mocy 500W
Moc grzatki 200w
Zakres ruchu 0s XIY 500mm/400mm
0sz 100mm
0s XY 0.1~800 /
Predkos¢ ruchu S, mmisec
0sZz 0.1~300 mm/sec
Dokfadnos¢ ruchu 0s X/Y/Z * 0.01 mm
0sz 5kg
Mak I bcigzeni
aksymalne obciazenie Blat roboczy 8kg
Pole robocze (X*Y) 200*400mm (Podwdjna o$ Y)
Wymiary (Szer.*Gh.*Wys.) 830x707x731mm
Masa 55kg
Opcje Wymiary
e :
- é 4 = 66 77 265
QUICK 9036 QUICK 6211 g == 8
Pozycjoner grota Pochtaniacz oparéw g = o < |
115|270 | 169
684

.

830

l | .
- = FA—-,—H_; Opcjonalne zwigkszenie
“ ﬁ wysokosci pola roboczego
L] 1T
. 8 E S
| & In 3 L
& € =

(
10

, Maksymalny wymiar pola
QUICK 9039 QUICK 371TIAA g ) BT T g roboczego : 200°400mm
Generator azotu Podaijnik lutowia i B Cr i B A 1~ (Podwajna 0 Y)

16 x W4~ ® a0 16 x M4

3x40=102

3x40=120
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Robot lutowniczy Cechy
deskto P Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii E o wysokiej predkosci i precyzji pracy, niskim poziomie hatasu oraz
QU I C K ET9384E_B B1 I zamknietej petli sterowania osig Y — gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez utraty krokéw.
Charakteryzuje sige duzg nosnoscig, modutowa konstrukcjg i fatwg konserwacjg. Bogaty zestaw
9484E_B B1 interfejsow 1/0, mozliwo$é integraciji z systemem MES oraz rozbudowy funkciji operacyjnych.
Obstuguije jednoreczne i obureczne uruchamianie. Bezpieczne i niezawodne rozwigzanie.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czgstotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica
QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potaczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugos¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciggty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK ET9384E-BB1 QUICK ET9484E-BB1
Liczba osi ruchu 4 4
Pobér mocy 600W 600W
Moc grzafki 200W 200w
0s XIY 300mm 400mm
Zakres ruchu 0sZz 100mm 100mm
O$R £180° +180°
0s XY 0.1~800 mm/sec 0.1~800 mm/sec
Predkos$¢ ruchu 0sZz 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
OsR 0.1~800° /sec 0.1~800° /sec
Dokladnosé ruchu 0s )'(/Y/Z £ 0.01 mm + 0.01 mm
O$ R +0.02° *0.02°
Maksymalne 0sZz 3kg 3kg
obcigzenie Blat roboczy 8kg 8kg
Pole robocze (X*Y) 240*300mm 340*400mm
Wymiary (Szer.*GL*Wys.) 633x618x852mm 732x723x852mm
Masa 45kg 55kg
Opcje Wymiary ET9384E-BB1

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

=1
e

B52+]

— % m Maksymalny wymiar pola
QUICK 9036 B roboczego : 240*300mm
_ QUICK 6211 | gI i —
Kalibrator grota Pochianiacz ™
oparow .| E—
633
et B
I .- Wymiary ET9484E-BB1
s ﬁ Opcjonalne zwigkszenie
B wysokosci pola roboczego
B _L1 _+50mm
QUICK 9039 QUICK 371TIAA | - g
Generator azotu Podajnik lutowia - 17 Maksymalny wymiar pola
E t roboczego : 340*400mm




| AD L a “’
oEEesEases | mU:iCK
Robot lutowniczy Cechy

des ktOp Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii E o wysokiej predkosci i precyzji pracy, niskim poziomie hatasu oraz
QU I C K ET9584 EYA_B B1 zamknietej petli sterowania osig Y — gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez utraty krokéw.
Charakteryzuje sige duzg nosnoscig, modutowa konstrukcjg i fatwg konserwacjg. Bogaty zestaw
interfejsow 1/0, mozliwos¢ integracji z systemem MES oraz rozbudowy funkcji operacyjnych.
Obstuguije jednoreczne i obureczne uruchamianie. Bezpieczne i niezawodne rozwigzanie.

Kontrola temperatury
QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czgstotliwosci. Zapewnia

stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica
QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potaczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugos¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK ET9584EYA-BB1
Liczba osi ruchu 4 Axes
Pobor mocy 600W
Moc grzatki 200W
0s XIY 500mm/400mm
Zakres ruchu 0sZz 100mm
OsR *+180°
0s XIY 0.1~800 mm/sec
Predkos$¢ ruchu 0sz 0.1~300 mm/sec
OsR 0.1~800° /sec
., 0s X/Y/Zz * 0.01 mm
Dokfadnos¢ ruchu 0% R +0.02°
L 0sZ 3kg
Maksymalne obcigzenie T — 8kg
Pole robocze (X*Y) 200*400mm (Podwdjna 0s Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 833x723x852mm
Masa 65kg
Opcje Wymiary
f 4 7.
% E c é 263 _ 17 269
218 ’— ‘ )
QUICK 9036 QUICK 6211 TR = _
Kalibrator grota Pochtaniacz oparéw & \ —
125 Zbrng 169 .
833
l i?‘ DE@-,—H__ Opcjonalne zwigkszenie
-z | wysokosci pola roboczego
@ \ - - o
. ﬁ oI
— ‘ i q oz Maksymalny wymiar pola
g[ roboczego : 200*400mm
QUICK 9039 QUICK 371TIAA 16 x W
Generator azotu Podajnik lutowia -
3x40=120
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Robot lutowniczy
desktop

QUICK ET9383ED-BB1/
ET9483ED-BB1

Model
Liczba osi ruchu
Pobor mocy
Moc grzatki
Zakres ruchu 08 XY
0sz
Os XIY
Predkos¢ ruch
¢ uehu 0$7
Dokfadnos$¢ ruchu Os X/YIZ
Maksymalne 0sZz
obcigzenie Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)
Masa

Opcje

| .

B

QUICK 371TIAA

@
-
QUICK 9039
Generator azotu

K A QUICK 6211
Podajnik lutowia pochtaniacz oparéw

QUICK ET9383ED-BB1

0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec

AN, .
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii E o wysokiej predkosci i precyzji pracy, niskim poziomie hatasu oraz
zamknietej petli sterowania osig Y — gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez utraty krokow.
Charakteryzuje sige duzg nosnoscig, modutowa konstrukcjg i fatwg konserwacjg. Bogaty zestaw
interfejsow 1/0, mozliwos¢ integracji z systemem MES oraz rozbudowy funkcji operacyjnych.
Obstuguije jednoreczne i obureczne uruchamianie. Bezpieczne i niezawodne rozwigzanie.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czgstotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica

QUICK9018M - przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

QUICK9018BMT opcjonalnie jako lutownica numer 2.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugos¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9483ED-BB1

3 3
700W 700W
200w 200W

300mm 400mm
100mm 100mm

0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec

* 0.01 mm + 0.01 mm
5kg 5kg
8kg 8kg
300*240mm 400*340mm
690x615x765mm 790x715x765mm
40kg 45kg

Wymiary ET9383ED-BB1

765+,

627+L

1

200

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola

]

roboczego : 300*240mm
o i .
2
= LN E
1 =t =
=]
" 'ﬁ’ 16xM4
184 613 9; 3x40=120 i
689 o 170 40200 |

Wymiary ET9483ED-BB1

627+

L1741,

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego
Maksymalny wymiar pola
roboczego : 400*340mm

i ]

* =1

210
Ax40=16

292

40-200um
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Robot lutowniczy
desktop

QUICK ET9393F-A/
ET9493F-A

Model
Liczba osi ruchu
Pobér mocy
Moc grzafki
0s XY
Zakres ruchu 057
L. 0s XY
Predkos¢ ruchu 0% 7
Doktadnos$¢ ruchu Os X/Y/Z
Maksymalne 0sZz
obcigzenie Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)
Masa

Options

QUICK ET9393F-A

A0 : a
umU:CK
Cechy

Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii F zapewnia wysokg predkos¢ i precyzje dziatania przy niskim
poziomie hatasu. O$ Y sterowana w zamknietej petli gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez
ryzyka pominiecia punktéw. Konstrukcja modutowa z duzg nosnoscig i tatwa obstuga. Liczne
interfejsy 1/0 oraz mozliwos¢ integracji z systemem MES i rozszerzen funkcjonalnych.
Obstuguije jednoreczne i oburgczne uruchamianie.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czestotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica

QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.
Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciaglty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9493F-A

3 3
500W 500W
200W 200W

300mm 400mm
100mm 100mm

0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec

0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec

+ 0.01 mm + 0.01 mm
5kg 5kg
8kg 8kg
240*300mm 340*400mm
645x571x736mm 695x690x700mm
60kg 70kg

Wymiary ET9393F-A

=1

208

=
2
|
Z
2l 2 16xM4
145 ~ Opcjonalne zwiekszenie
" - wysokosci pola roboczego
= 40
e 40x3=12¢]| [z [ +ioomm |
496 " 170' Maksymalny wymiar pola
545 roboczego : 240*300mm

Wymiary ET9493F-A

[ iz
8 &
— - EY
QUICK 9036 QUICK 6211
Kalibrator grota Pochtaniacz
oparéw
l | .
. B
— ‘
QUICK 9039 QUICK 371TIAA 83
Generator azotu Podajnik lutowia -

206

f=1

=1
I
o

=)

30xM4

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

v 430
197

210

170

596
745

Maksymalny wymiar pola

10x5=200
25

roboczego : 340*400mm
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Robot lutowniczy
desktop
QUICK ET9593FYA-A

Model
Liczba osi ruchu
Pobdér mocy
Moc grzafki

0Os$ X1y

Zakres ruchu

0s$ X1y

Predkos¢ ruchu

A0 : a
umU:CK
Cechy

Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii F zapewnia wysokg predkos¢ i precyzje dziatania przy niskim
poziomie hatasu. O$ Y sterowana w zamknietej petli gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez
ryzyka pominiecia punktéw. Konstrukcja modutowa z duzg nosnoscig i tatwa obstuga. Liczne
interfejsy 1/0 oraz mozliwos¢ integracji z systemem MES i rozszerzen funkcjonalnych.
Obstuguije jednoreczne i oburgczne uruchamianie.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czestotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica

QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.
Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.
Panel operatora

QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9593FYA-A

3
500W
200W
500mm/400mm
100mm
0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec

Doktadnos¢ ruchu 0s X/Y/Zz * 0.01 mm
B 5kg
Maksymalne obcigzenie
i iazen! Blat roboczy 8kg
Pole robocze (X*Y) 200*400mm (Podwdjna os Y)
Wymiary (Szer.*GL*Wys.) 845x671x736mm
Masa 80kg
Opcje Wymiary
P
s | =
% b3 216, 64, 278 I
— £ ‘ .
QUICK 9036 QUICK 6211 1]
Kalibrator grota Pochtaniacz oparow . - = - =
- o - I 671 _
17 171
— i
l _ ﬂ—:__,_ Opcjonalne zwigkszenie
5 ? Eﬂ wysokosci pola roboczego
@ 2 i o
s 1~ A0
- 2 f: ‘ Maksymalny wymiar pola
=t gl L] roboczego : 200*400mm
40 [ 120 (Podwojna o$ Y)
QUICK 9039 QUICK 371TIAA 10x3=120 10x3=120

Generator azotu

Podajnik lutowia
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Robot lutowniczy

desktop

QUICK ET9394F-A/
ET9494F-A

1333
ot

Model
Liczba osi ruchu
Pobdr mocy
Moc grzatki
0s XIY
Zakres ruchu 0sZ
O$R
Os XIY
Predkos¢ ruchu 0sZz
OsR
» 0s$ X/Y/Z
Doktadno$¢ ruchu 0% R
Maksymalne 0sZz
obcigzenie Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)

Masa
Opcje
=1 _
QUICK 9036 QUICK 6211
Kalibrator grota Pochtaniacz
oparéw
@
. B
"
QUICK 9039 QUICK 371TIAA
Generator azotu Podajnik lutowia

QUICK ET9394F-A

A0 : a
umU:CK
Cechy

Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii F zapewnia wysokg predkos¢ i precyzje dziatania przy niskim
poziomie hatasu. O$ Y sterowana w zamknietej petli gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez
ryzyka pominiecia punktéw. Konstrukcja modutowa z duzg nosnoscig i tatwa obstuga. Liczne
interfejsy 1/0 oraz mozliwos¢ integracji z systemem MES i rozszerzen funkcjonalnych.
Obstuguije jednoreczne i oburgczne uruchamianie.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czestotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica

QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.
Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.
Panel operatora

QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciaglty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9494F-A

4 4
600W 600W
200W 200W
300mm 400mm
100mm 100mm
+180° +180°
0.1~800 mm/sec 0.1~800 mm/sec
0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
0.1~600° /sec 0.1~600° /sec
* 0.01 mm * 0.01 mm
*0.02° +0.02°
3kg 3kg
8kg 8kg
260*300mm 340*400mm
645x579x899mm 745x679x899mm
70kg 80kg

Wymiary ET9394F-A

899+
T19+L
102+L

120

16 x M4

40

10x3

08

ST Opcjonalne zwigkszenie
i P wysokosci pola roboczego

40

40x3=12 Maksymalny wymiar pola
70 roboczego : 260*300mm

2904,
71940
10240

|

30xM4 Opcjonaflnle zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

10x4160

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 340*400mm

210

10
10x5=200

10




. o :
~ Robot lutowniczy - : mU:CK

Robot lutowniczy Cechy
deskto P Uktad ruchu

Platforma lutownicza serii F zapewnia wysokg predkos¢ i precyzje dziatania przy niskim

QU I C K ETg 594 FYA_ A poziomie hatasu. O$ Y sterowana w zamknietej petli gwarantuje doktadne pozycjonowanie bez

ryzyka pominiecia punktéw. Konstrukcja modutowa z duzg nosnoscig i tatwa obstuga. Liczne
interfejsy 1/0 oraz mozliwos¢ integracji z systemem MES i rozszerzen funkcjonalnych.
Obstuguije jednoreczne i oburgczne uruchamianie.

Kontrola temperatury

QUICK378FA - Stacja z nagrzewaniem indukcyjnym wysokiej czestotliwosci. Zapewnia
stabilng temperature i szybkg regeneracje cieplng. Komunikacja z komputerem przez RS-485.
Wyposazona w alarm przekroczenia temperatury oraz alarm braku cyny.

Lutownica
QUICK9018M — przedni czujnik temperatury, szybkie wykrywanie wahan temperatury
potgczen lutowniczych, szybka regeneracja termiczna.

Podajnik lutowia

QUICK371TAA - Kompaktowy i precyzyjny podajnik sterowany silnikiem krokowym.
Minimalna dtugo$¢ podawania drutu lutowniczego: 0,1 mm. Wyposazony w alarm braku cyny
oraz zablokowania drutu lutowniczego.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz tryby:
krokowy, ciagty, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK ET9594FYA-A
Liczba osi ruchu 4
Pobdr mocy 600W
Moc grzafki 200W
0s XIY 500mm/400mm
Zakres ruchu 0sZz 100mm
O$R *+180°
0s XIY 0.1~800 mm/sec
Predkos¢ ruchu 0sZ 0.1~300 mm/sec
OsSR 0.1~600° /sec
Dokfadnos¢ ruchu oS )’(/Y/Z + 0.01 mm
Os$R *0.02°
S 0sZz 3k
Maksymalne obcigzenie El el 8kg
Pole robocze (X*Y) 200*400mm (Podwojna 0s Y)
Wymiary (Szer.*Gh*Wys.) 845x679x899mm
Masa 90kg
Opcje Wymiary

= o

- = Do

899+

QUICK 9036 QUICK 6211 I
Kalibrator grota Pochtaniacz oparéw

—

l =
z P g
9 ;J- - 3944 Opcjonalne zwigkszenie
& ﬁ = > e wysokosci pola roboczego
L= B . S
e Ll
0 i Maksymal iar pol
QUICK 9039 QUICK 371TIAA 40x3=1207] | 10x3=120 roi:ggg;y;zﬁﬂgg,ﬂiﬁ
Generator azotu Podajnik lutowia = l7Q] (Podwdjna 08 Y)
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Pélzamknieta obudowa robocza

Wymiary
///
— T
A
A
LR
© 0 -
B E——— =
. — ' || o
N
]
* Bez robota lutowniczego
Options
-
-]
L
sygnalizator Kurtyna swietlna PC
Swietlny
Specifications
Wymiary Maksymalny zakres
Model ruchu Kompatybilny model robota
Szer. Gt Wys. X Y
500mm 400mm ET9583EYA-BB1/ET9584EYA-BB1
ET9593F-A/ET9594F-A/ET9593FY-A/
ECS40AB 1000mm 900mm 1800mm 500mm 500mm ET9594FY-A
500mm 400mm ET9593FA-A/ET9594FA-A/ET9593FYA-A/
ET9594FYA-A
400mm 400mm ET9483E-BB1/ET9484E-BB1
300mm 300mm ET9383E-BB1/ET9384E-BB1
ECS40AC 900mm 900mm 1800mm
400mm 400mm ET9493F-A/ET9494F-A
300mm 300mm ET9393F-A/ET9394F-A
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Robot lutowniczy

gantry
QUICK 9152N 9252N

Cechy

AN, . :
mU:CK

Uktad ruchu

Precyzyjny naped srubowy o duzej no$nosci i wysokiej precyzji dziatania.

Kontrola temperatury

Inteligentna kompensacja temperatury. Nagrzewanie prgdowe o wysokiej czestotliwosci,

szybkie nagrzewanie i odzyskiwanie ciepta.

Funkcje alarmowe

Alarm nieprawidtowej temperatury i braku drutu lutowniczego.

Komunikacja

Podglad, ustawienia temperatury, parametréw podawania drutu itp.

W czasie rzeczywistym.

Funkcja MES
Odczyt danych lokalnych przez MES.

Panel operatora

Reczny panel operatora, tatwy w obstudze.

Model QUICK 9152N QUICK 9252N
Liczba osi ruchu 2 2
Pobor mocy 300W 300W
Moc grzafki 150W 150W
0s X 100mm 200mm
Zakres ruchu
0sZ 100mm 100mm
0s XIY 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
Predkos¢ ruchu
Osz 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
Doktadnos$¢ ruchu 0s X/YlZ + 0.02 mm + 0.02 mm
Maksymalne obcigzenie 0sZ 3kg 3kg
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 300X 500X 540mm 300X 600X 540mm
Masa 18kg 20kg
Opcje
] |
S o1
QUICK 9036 QUICK 371TIAA System sterowania
- QUICK 6211 QUICK 9039 R - .
Kalibrator grota Pochianiacz Generator azotu Podajnik lutowia serwomechanizmem
oparéw
Wymiary
9152N = ‘ 9252N 1
- ..
o = 1
T !
o Wymiary
1
. e = -
J . = @] ! Lo Tal
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Robot lutowniczy

gantry
QUICK 9153N(A) 9253N(A)

AN, . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

Precyzyjny naped srubowy o duzej no$nosci i wysokiej precyzji dziatania.

Kontrola temperatury
Inteligentna kompensacja temperatury. Nagrzewanie prgdowe o wysokiej czestotliwosci,
szybkie nagrzewanie i odzyskiwanie ciepta.

Funkcje alarmowe
Alarm nieprawidtowej temperatury i braku drutu lutowniczego.

Komunikacja
Podglad, ustawienia temperatury, parametréw podawania drutu itp.
W czasie rzeczywistym.

Funkcja MES
Odczyt danych lokalnych przez MES.

Panel operatora
Reczny panel operatora, tatwy w obstudze.

Model QUICK 9153N QUICK 9153NA QUICK 9253N QUICK 9253NA
Liczba osi ruchu 3 3 3 3
Pobdr mocy 300W 300W 300W 300W
Moc grzatki 150W 150W 150W 150W
0s X 100mm 100/200mm 200mm 200/100mm
Zakres ruchu
0sZ 100mm 100mm 100mm 100mm
Os XIY 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
Predkos¢ ruchu
0sz 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
Doktadnos$é ruchu  Os$ X/Y/Z + 0.02 mm + 0.02 mm + 0.02 mm + 0.02 mm
Maksymalne .
obciazenie 0sZz 3kg 3kg 3kg 3kg
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 500X 370 X 540mm 500X 470X 540mm 600X 470X 540mm 600 X 370 X 540mm
Masa 32kg 35kg 36kg 35kg
Opcje Wymiary
9153N =5 i 9153NA
L . -4 [}
# ::u 3 fl ::@
- == 2
— o E Y | | o B

QUICK 9036
Kalibrator grota

QUICK 9039
Generator azotu

System sterowania

QUICK 6211
Pochtaniacz
oparow

[Fa—

|-

1

QUICK 371TIAA
Podajnik lutowia

9253NA

serwomechanizmem

% Wymiary:

o BT
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Robot lutowniczy

gantry

QUICK 9353N(A) 9453NA

I

Model

Liczba osi ruchu
Pobdr mocy
Moc grzafki
0s XY
0sz
0s XY
0sz

Zakres ruchu

Predkos$¢ ruchu

Doktadnos¢
ruchu
Maksymalne
obcigzenie
Wymiary (Szer.*Gt*Wys.)
Masa

Os X/Y/zZ

0sz

Opcje

QUICK 9353N

3
400W
200W

300mm/300mm

100mm

0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec

+ 0.02 mm

3kg

650X 620X 520mm

36kg

AN . . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu
Precyzyjny naped srubowy o duzej no$nosci i wysokiej precyzji dziatania.
Kontrola temperatury

Inteligentna kompensacja temperatury. Nagrzewanie prgdowe o wysokiej czestotliwosci,
szybkie nagrzewanie i odzyskiwanie ciepta.

Funkcje alarmowe

Alarm nieprawidtowej temperatury i braku drutu lutowniczego.

Komunikacja

Podglad, ustawienia temperatury, parametréw podawania drutu itp.

W czasie rzeczywistym.

Funkcja MES
Odczyt danych lokalnych przez MES.

Panel operatora

Reczny panel operatora, tatwy w obstudze.

QUICK 9353NA

3
400W
200W
300/200mm
100mm
0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec

+ 0.02 mm
3kg

650X 520X 520mm
36kg

QUICK 9453NA
8]
400W
200W
400/300mm
100mm
0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec

+ 0.02 mm

3kg

750X 620X 520mm
40kg

>,
L

—

QUICK 9036
Kalibrator grota

Wymiary

QUICK 6211
Pochtaniacz

oparow

QUICK 9039
Generator azotu

QUICK 371TIAA

Podajnik lutowia

System sterowania
serwomechanizmem

9353N

9353NA

9453NA
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Robot lutowniczy

gantry

QUICK 9154N(A) 9254N(A)

Model QUICK 9154N
Liczba osi ruchu 4
Pobér mocy 350W
Moc grzatki 150W
0s XY 100mm
Zakres ruchu 0sZz 100mm
OsR +£180°
0s XY 0.1~300 mm/sec
Predkos$¢ ruchu 0sz 0.1~300 mm/sec
OsR 0.1~600° /sec
. 0s X/IYIzZz + 0.02 mm
Dokfadnos¢ ruchu 0% R +0.02°
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 500X 370 X 720mm
Masa 35kg
Opcje

an . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu
Precyzyjny naped srubowy o duzej no$nosci i wysokiej precyzji dziatania.
Kontrola temperatury

Inteligentna kompensacja temperatury. Nagrzewanie prgdem wysokiej czestotliwosci,
szybkie nagrzewanie i odzyskiwanie ciepta.

Zaawansowane czujniki
Alarm nieprawidtowej temperatury i braku drutu lutowniczego.

Komunikacja w czasie rzeczywistym

Podglad, ustawienia temperatury, parametry podawania drutu itp.
W czasie rzeczywistym.

Funkcja MES
Odczyt danych lokalnych przez MES.

Panel operatora
Reczny panel operatora, tatwy w obstudze.

QUICK 9154NA QUICK 9254N QUICK 9254NA
4 4 4
350w 350W 350W
150W 150W 150W
100/200mm 200mm 200/100mm
100mm 100mm 100mm
*+180° *+180° *+180°

0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec
0.1~600° /sec

0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec
0.1~600° /sec

0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec
0.1~600° /sec

* 0.02 mm + 0.02 mm + 0.02 mm
+0.02° +0.02° +0.02°
2kg 2kg 2kg
500 X470 X 720mm 600 X470 X 720mm 600X 370 X 720mm
37kg 40kg 38kg

Wymiary

=1
-

o

QUICK 9036 QUICK 6211
Kalibrator grota Pochtaniacz
oparow
j | .
@ L
&
—
QUICK 9039 QUICK 371TIAA

Generator azotu

Podajnik lutowia

System sterowania
serwomechanizmem

9154NA
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Robot lutowniczy

gantry

QUICK 9354N(A) 9454NA

U

AN, . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

Precyzyjny naped srubowy o duzej no$nosci i wysokiej precyzji dziatania.
Kontrola temperatury

Inteligentna kompensacja temperatury. Nagrzewanie pradem wysokiej czestotliwosci,
szybkie nagrzewanie i odzyskiwanie ciepta.
Zaawansowane czujniki

Alarm nieprawidtowej temperatury i braku drutu lutowniczego.
Komunikacja w czasie rzeczywistym

Podglad, ustawienia temperatury, parametry podawania drutu itp.
W czasie rzeczywistym.

Funkcja MES
Odczyt danych lokalnych przez MES.

Panel operatora
Reczny panel operatora, tatwy w obstudze.

Model QUICK 9354N QUICK 9354NA QUICK 9454NA
Liczba osi ruchu 4 4 4
Pobdr mocy 400W 400W 400W
Moc grzatki 200W 200W 200W
0s$ XIY 300mm 300/200mm 400/300mm
Zakres ruchu (014 100mm 100mm 100mm
O$R 300° 300° 300°
0s$ X/Y 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
Predkos¢ ruchu 0sZ 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec 0.1~300 mm/sec
Os R 0.1~600° /sec 0.1~600° /sec 0.1~600° /sec
» Qs X/YIZ + 0.02 mm + 0.02 mm + 0.02 mm
Doktadnos¢ ruchu )
Os R +0.02° +0.02° *0.02°
“gi';?;zr‘:;'i';e 0§27 2kg 2kg 2kg
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.) 650X 680X 720mm 650X 580X 720mm 750X 680X 720mm
Masa 45kg 48kg 50kg
Opcje
= [fe—

>,
L

: ®

—-— —
QUICK 9036 QUICK 9039 QUICK 371TIAA System sterowania
Kalibrat t. QuICK 6211 ini i serwomechanizmem
alibrator grota Pochtaniacz Generator azotu Podajnik lutowia
oparow
Wymiary
9354N 9354NA 9454NA
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Robot lutowniczy

gantry
QUICK 9454N

5

L

Model
Liczba osi ruchu
Pobdr mocy
Moc grzafki
0s$ XIY
Zakres ruchu 0sz
OsR
0s$ XIY
Predkos$¢ ruchu 0sz
Os R
x 0s X/Y/Z
Doktadnos¢ ruchu 0% R
Maksymalne obcigzenie 0sz
Wymiary (Szer.*GL*Wys.)
Masa

Opcje

=1
-

——

QUICK 9036 QUICK 6211
Kalibrator grota Pochtaniacz
oparéow
= | .

| oo

1

QUICK 9039 QUICK 371TIAA
Generator azotu Podajnik lutowia

Servo motion control system

an . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

Precyzyjny naped srubowy o duzej nosnosci i wysokiej precyzji dziatania.
Kontrola temperatury

Inteligentna kompensacja temperatury. Nagrzewanie prgdem wysokiej czestotliwosci,
szybkie nagrzewanie i odzyskiwanie ciepta.
Zaawansowane czujniki

Alarm nieprawidtowej temperatury i braku drutu lutowniczego.
Komunikacja w czasie rzeczywistym

Podglad, ustawienia temperatury, parametry podawania drutu itp.
W czasie rzeczywistym.

Funkcja MES
Odczyt danych lokalnych przez MES.

Panel operatora
Reczny panel operatora, tatwy w obstudze.

QUICK 9454N

4
1500W
200W
400mm
100mm
300°
0.1~300 mm/sec
0.1~300 mm/sec
0.1~600° /sec
* 0.02 mm
+0.02°
2kg
950X 860 X 720mm
108kg

Wymiary

Wymiary :

.
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Zestaw lutowniczy
QUICK 7050A

Stacja lutownicza QUICK 262
Pobér mocy:150W
Wymiary:161*76*128mm
Masa: ok. 1.2Kg

Podajnik lutowia QUICK 371D
Srednica drutu lutowniczego: 0.5-1.2mm
Wymiary: 206*82*98mm

Masa: ok. 1.2Kg

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary: 138*65*95mm
Masa: about 0.7Kg

[ Schemat instalacji ] [ Schemat instalacji ]

Cechy 3-osiowej 4-osiowej
+  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID. Blok quk
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny — dostosowane i mocujacy mocujacy

do lutowania bezotowiowego.
*  Mozliwo$é wyboru réznych rodzajéw cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu.
* Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem. ... .
» Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury. i Podajnik i
* Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego

P ) drutu
uspienia i wytagczenia. o h
« Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i przeciwprzepigciowe.
* Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.
i Masa: ok. 0.76Kg h Masa: ok. 0.7Kg
i Dysza
..................... QUICK9018MG+9063C30D+9005EBA+9021C
Model QUICK 262
Napiecie 220V AC
P ‘ Pobor mocy 150W
arame ry Zakres temperatury 50°C~500°C
nagrzewania
Lutownica QUICK 9018MG
Model QUICK 371D
Predko$¢ podawania 50mm/s
Parametry Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego 0.9 (Opcjonalnie)
Srednica drutu lutowniczego (mm) 0.5, 0.6, 0.8, 1.0, 1.2

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT STRONA 26 www.quick-global.pl



Robot lutowniczy ;:
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Zestaw lutowniczy
QUICK 7050Al

Stacja lutownicza QUICK 262
Pobér mocy:150W
Wymiary:161*76*128mm
Masa: ok. 1.2Kg

Podajnik lutowia QUICK 371Dl

Z funkcjg nacinania drutu

Srednica drutu lutowniczego : 0.6-1.2mm
Wymiary: 206*82*98mm

Masa: ok. 1.2Kg

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary: 138*65*95mm
Masa: about 0.7Kg

Schemat instalacji Schemat instalacji
3-osiowej 4-osiowej

Cechy

+  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID. : : G quk
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny — dostosowane i mocujgcy i & ot i JEesams 1 1 mocujacy
do lutowania bezotowiowego. i i : :

*  Mozliwo$é wyboru réznych rodzajéw cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu.

+ Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem.

» Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury.

» Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wylgczenia.

« Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i przeciwprzepigciowe.

* Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

drutu

Masa: ok. 0.76Kg h Masa: ok. 0.7Kg

: Dysza
..................... QUICK9018MG+9063C30D+9005EBA+9021C
Model QUICK 262
Napiecie 220V AC
Pobor mocy 150W
n::::v:a:::a Zakres temperatury 50°C~500°C
Lutownica QUICK 9018MG
Model QUICK 371Dl
Predko$¢ podawania 50mm/s
Parametry Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego 0.9 (Opcjonalnie)
Srednica drutu lutowniczego (mm) 0.5, 0.6, 0.8, 1.0, 1.2

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT STRONA 27 www.quick-global.pl



Robot lutowniczy ’:

Zestaw lutowniczy
QUICK 7050B

. .
mU:CK

Stacja lutownicza QUICK 378CA
Pobdér mocy: 200W
Wymiary:161*91*257mm

Masa: ok. 2.9Kg

Podajnik lutowia QUICK 371H
Srednica drutu lutowniczego : 0.5-1.6mm
Masa: ok. 1.1Kg

Obustronna mozliwos$¢ instalacji: Z lewej
lub prawej strony

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary: 138*65*95mm
Masa: ok. 0.7Kg

Schemat instalacji Schemat instalacji
Cechy 3-osiowej 4-osiowej
*  Mozliwos$é potgczenia z innymi urzgdzeniami Blok : B|°_k
i } mocujgcy

+  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID. i mocujacy
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny — dostosowane E
do lutowania bezotowiowego.
*  Mozliwo$é wyboru réznych rodzajéw cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu. .
» Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem. Podajnik :
* Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury. H

drutu

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT

Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wytgczenia.

Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i przeciwprzepieciowe.
Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

/7

Masa: ok. 0.76Kg Masa: ok. 0.7Kg

QUICK9018MG+9063C30D+9005EBA+9021C

Model QUICK 378CA
Napiecie 220V AC
Pobér mocy 200W
n:;:z/zga Zakres temperatury 50°C~500°C
Lutownica QUICK 9018MG
Model QUICK 371H
Predko$¢ podawania 50mm/s
Parametry Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego 0.9 (Opcjonalnie)

Srednica drutu lutowniczego (mm)

0.5, 0.6, 0.8, 1.0, 1.2, 1.6
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Robot lutowniczy ’:

Zestaw lutowniczy
QUICK 7050BI

. .
mU:CK

Stacja lutownicza QUICK 378CA
Pobdér mocy: 200W
Wymiary:161*91*257mm

Masa: ok. 2.9Kg

Podajnik lutowia QUICK 371HI

Z funkcjg nacinania drutu

Srednica drutu lutowniczego : 0.5-1.6mm
Masa: ok. 1.1Kg

Obustronna mozliwos¢ instalacji: Z lewej
lub prawej strony

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary: 138*65*95mm
Masa: ok. 0.7Kg

Schemat instalacji Schemat instalacji
Cechy 3-osiowej 4-osiowej
*  Mozliwos$é potgczenia z innymi urzgdzeniami Blok : H B|°_k
i } : mocujgcy

+  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID. i mocujacy
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny — dostosowane E
do lutowania bezotowiowego.
*  Mozliwo$é wyboru réznych rodzajéw cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu. .
» Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem. Podajnik :
* Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury. H

drutu

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT

Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wytgczenia.

Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i przeciwprzepieciowe.
Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

K

Masa: ok. 0.76Kg Masa: ok. 0.7Kg

QUICK9018MG+9063C30D+9005EBA+9021C

Model QUICK 378CA
Napiecie 220V AC
Pobér mocy 200W
n:;:er:\:zga Zakres temperatury 50°C~500°C
Lutownica QUICK 9018MG
Model QUICK 371HI
Predko$¢ podawania 50mm/s
Parametry Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego 0.9 (Opcjonalnie)

Srednica drutu lutowniczego (mm)

0.5, 0.6, 0.8, 1.0, 1.2, 1.6

STRONA 29

www.quick-global.pl



Robot lutowniczy ;:

Zestaw lutowniczy
QUICK 7050C

Montaz z boku

Boczny podajnik lutowia QUICK 371T
Pobdér mocy:20W

Srednica drutu lutowniczego : 0.2-1.6mm
Wymiary: 206*94*111mm

Masa: ok. 0.8Kg

Cechy

» Mozliwos¢ potgczenia z innymi urzgdzeniami

*  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID.
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny —
dostosowane do lutowania bezotowiowego.

* Opcjonalna ostona azotem.

*  Mozliwos¢ wyboru réznych rodzajow cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu.

« Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem.

« Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury.

* Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wytgczenia.

» Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i
przeciwprzepigciowe.

» Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

@

AN
mr

Stacja lutownicza QUICK 378FA
Pobér mocy: 200W

Wymiary: 198*98*206mm

Masa: ok. 2.8Kg

Przedni podajnik lutowia
QUICK 371T

Pobdr mocy: 20W

Srednica drutu lutowniczego:
0.3-1.2mm

Wymiary: 168*80*112mm
Masa: ok. 0.7Kg

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary:138*65*95mm
Masa: about 0.7Kg

[ Schemat instalacji 3-osiowe;j J

Blok
.mocuiACy.
"""""""""""""" QUICK 9018BMT Zespot mocujgcy lutownice
Podajnik Wymiary (Szer.*Wys.): 200*264mm
drutu T Masa: ok. 0.75Kg

QUICK 9018BMT Zespdt mocujacy lutownice
Wymiary (Szer.*Wys.):157*208mm
Masa: ok. 0.7Kg

QUICK 908BMT+9063C30D+9005EDA-JSCZKK131+9021C

Model QUICK 378FA
Napiecie 220V AC
Pobér mocy 200W
Parametry
: Zakres temperatury 50°C~500°C
nagrzewania
Lutownica QUICK 9018MG
Model QUICK 371T
Predkos$¢ podawania 50mm/s
Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm

Parametry
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego

Srednica drutu lutowniczego (mm)

0.9 (Opcjonalnie)
0.3, 0.4, 0.5, 0.6. 0.8, 1.0, 1.2

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT
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Robot lutowniczy ;:

Zestaw lutowniczy
QUICK 7050Cl

Montaz z boku

Boczny podajnik lutowia QUICK 371TI
Z funkcjg nacinania drutu
Pobdér mocy:20W
Srednica drutu lutowniczego : 0.2-1.6mm
Wymiary: 206*94*111mm
Masa: ok. 0.8Kg

Cechy

» Mozliwos¢ potgczenia z innymi urzgdzeniami

*  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID.
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny —
dostosowane do lutowania bezotowiowego.

* Opcjonalna ostona azotem.

*  Mozliwos¢ wyboru réznych rodzajow cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu.

« Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem.

« Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury.

* Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wytgczenia.

» Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i
przeciwprzepigciowe.

» Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

@

AN
mr

Stacja lutownicza QUICK 378FA
Pobér mocy: 200W

Wymiary: 198*98*206mm

Masa: ok. 2.8Kg

Przedni podajnik lutowia
QUICK 371TI

Z funkcjg nacinania drutu
Pobdr mocy: 20W

Srednica drutu lutowniczego:
0.3-1.2mm

Wymiary: 168*80*112mm
Masa: ok. 0.7Kg

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary:138*65*95mm
Masa: about 0.7Kg

[ Schemat instalacji 3-osiowe;j J

Blok
......mocujacy .
........................... Zespét mocujacy lutownice QUICK 9018BMT
Podajnik Wymiary (Szer.*Wys.): 200*264mm
drutu T Masa: ok. 0.75Kg

Zespot mocujacy lutownice QUICK 9018BMT
Wymiary (Szer.*Wys.):157*208mm
Masa: ok. 0.7Kg

QUICK 908BMT+9063C30D+9005EDA-JSCZKK131+9021C

Model QUICK 378FA
Napiecie 220V AC
Pobér mocy 200W
Parametry
: Zakres temperatury 50°C~500°C
nagrzewania
Lutownica QUICK 9018MG
Model QUICK 371TI
Predkos$¢ podawania 50mm/s
Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm

Parametry
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego

Srednica drutu lutowniczego (mm)

0.9 (Opcjonalnie)
0.3, 0.4, 0.5, 0.6. 0.8, 1.0, 1.2

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT
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Robot lutowniczy 1 |y
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Zestaw lutowniczy
QUICK 7050E

Stacja lutownicza QUICK 378FA
Pobdr mocy: 200W

Wymiary: 198*98*206mm

Masa: ok. 2.8Kg

Przedni podajnik lutowia
QUICK 371T

Pobor mocy: 20W

Srednica drutu lutowniczego:
0.3-1.2mm

Wymiary: 168*80*112mm
Masa: ok. 0.7Kg

Podajnik lutowia QUICK 371DNT
Pobdér mocy : 20W

Srednica drutu lutowniczego:
0.3-1.2mm

Wymiary: 93*75*105mm

Masa: ok. 0.5Kg

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary:138*65*95mm
Masa: about 0.7Kg

Montaz z boku

Boczny podajnik lutowia QUICK 371T
Poboér mocy:20W

Srednica drutu lutowniczego : 0.2-1.6mm
Wymiary: 206*94*111mm

Masa: ok. 0.8Kg

[ Schemat instalacji 3-osiowe;j }
Cechy

Zespot mocujacy lutownice QUICK 9013G
Wymiary (Szer.*Wys.): 200*264mm
Masa: ok. 0.75Kg

» Mozliwos¢ potgczenia z innymi urzgdzeniami

*  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID.
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny —
dostosowane do lutowania bezotowiowego.

* Opcjonalna ostona azotem.

*  Mozliwos¢ wyboru réznych rodzajow cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu.

« Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem.

« Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury.

* Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wytgczenia.

» Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i
przeciwprzepigciowe.

» Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

QUICK 9013G Soldering pen fixing assembly
Wymiary (Szer.*Wys.): 157*208mm

Masa: ok. 0.7Kg

A

QUICK 9013G+9063A30+9005EDA-JSCZKK131+9021C

Model QUICK 278H
Napiecie 220V AC
Pobor mocy 500W
n::::v:atza Zakres temperatury 50°C~500°C
Lutownica QUICK 9013G
Model QUICK 371T
Predkos¢ podawania 50mm/s
Parametry Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego 0.9 (Opcjonalnie)
Srednica drutu lutowniczego (mm) 0.3. 0.4, 0.5. 0.6, 0.8. 1.0, 1.2

QUICK INTELIGENT EQUIPMENT STRONA 32 www.quick-global.pl
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Zestaw lutowniczy
QUICK 7050El

Stacja lutownicza QUICK 378FA
Pobdr mocy: 200W

Wymiary: 198*98*206mm

Masa: ok. 2.8Kg

Przedni podajnik lutowia
QUICK 371TI

Z funkcjg nacinania drutu
Pobdér mocy: 20W

Srednica drutu lutowniczego:
0.3-1.2mm

Wymiary: 168*80*112mm
Masa: ok. 0.7Kg

Podajnik lutowia QUICK 371DNT
Pobdér mocy : 20W

Srednica drutu lutowniczego:
0.3-1.2mm

Wymiary: 93*75*105mm

Masa: ok. 0.5Kg

Czyscik grota QUICK 9026EE
Wymiary:138*65*95mm
Masa: about 0.7Kg

Montaz z boku

Boczny podajnik lutowia QUICK 371TI
Z funkcjg nacinania drutu

Poboér mocy:20W

Srednica drutu lutowniczego : 0.2-1.6mm
Wymiary: 206*94*111mm

Masa: ok. 0.8Kg

[ Schemat instalacji 3-osiowe;j }
Cechy

Zespot mocujacy lutownice QUICK 9013G
Wymiary (Szer.*Wys.): 200*264mm
Masa: ok. 0.75Kg

» Mozliwos¢ potgczenia z innymi urzgdzeniami

*  Wyswietlacz LCD z regulacjg temperatury w technologii PID.
Ekstremalnie szybkie nagrzewanie i odzysk cieplny —
dostosowane do lutowania bezotowiowego.

* Opcjonalna ostona azotem.

*  Mozliwos¢ wyboru réznych rodzajow cyny, regulacja predkosci
podawania i dlugosci cofania oraz trybu alarmu.

« Cyfrowa kalibracja temperatury i funkcja ochrony hastem.

« Alarm braku cyny i przekroczenia temperatury.

* Regulacja temperatury przyciskami, funkcja automatycznego
uspienia i wytgczenia.

» Zabezpieczenia: zwarciowe, temperaturowe i
przeciwprzepigciowe.

» Regulowany wspornik podawania cyny pod réznymi katami.

QUICK 9013G Soldering pen fixing assembly
Wymiary (Szer.*Wys.): 157*208mm
Masa: ok. 0.7Kg

— -’é’
../.‘

QUICK 9013G+9063A30+9005EDA-JSCZKK131+9021C

Model QUICK 278H
Napiecie 220V AC
Pobor mocy 500W
n:Z:::v:atza Zakres temperatury 50°C~500°C
Lutownica QUICK 9013G
Model QUICK 371TI
Predkos¢ podawania 50mm/s
Parametry Zakres wycofania cyny 0 _.4.5mm
podawania cyny Tryb wykrywania drutu lutowniczego 0.9 (Opcjonalnie)
Srednica drutu lutowniczego (mm) 0.3. 0.4, 0.5. 0.6, 0.8. 1.0, 1.2
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{_ Robot lutowniczy | amUiCK
Robot Hotbar
desktop Cechy

Uktad ruchu
QU I C K ETg H 383 0S8 Y sterowana silnikiem z zamknieta petlg. Duza nosnos¢ i precyzyjna kontrola

predkosci. Podwdjne prowadnice w osiach X/Y zapewniajg dokladne pozycjonowanie.
Mozliwo$¢ wyboru wielu zestawdw parametréw procesu lutowania. Obstuga odczytu danych
przez system MES. Bezpieczne i niezawodne jednoreczne lub obureczne uruchamianie.

Kontrola temperatury

Inteligentny system kontroli temperatury z zamknietg petla — precyzyjna i stabilna regulacja
temperatury. Komunikacja RS-485 umozliwia potaczenie z komputerem lub sterownikiem
PLC. Alarm nieprawidtowej temperatury.

Uktad dociskowy
Kontrola ci$nienia w petli zamknietej z alarmem nieprawidtowego cisnienia.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz
tryby: krokowy, ciagly, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

Model QUICK ET9H383
Liczba osi ruchu 3
Pobdér mocy 200W
Moc grzatki 1500W
Zakres ruchu 08 XY 300mm
0sZz 100mm
Predkosé ruchu 0s XIY 0.1~600 mm/sec
0sZz 0.1~300 mm/sec
Doktadnos$¢ ruchu 0s X/YIZ + 0.02 mm
Maksymalne obcigzenie o2 Skg
Blat roboczy 8kg
Pole robocze (X*Y) 300x300mm
Wymiary (Szer.*Gt*Wys.) 480x530x670mm (Bez stacji nagrzewania)
Masa 45kg (Bez stacji nagrzewania)
Opcje Wymiary

|
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¥ [£3]

Tytanowa lub =

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 300*300mm

5L
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b Modut molibdenowa
zabezpleczenla  q4yica lutujgca
tasma

STRONA 34



Robot lutowniczy ’:

Robot Hotbar
desktop
QUICK ET9H583YA

s [

Model
Liczba osi ruchu
Pobor mocy
Moc grzatki
Zakres ruchu XIY Axis
Z Axis
Predko$é ruchu XY Axis
Z Axis
Dokfadnos$¢ ruchu XIY/Z Axis
Z Axis

Maksymalne obcigzenie
Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*GL*Wys.)

an . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

0S8 Y sterowana silnikiem z zamknieta petlg. Duza nosnos¢ i precyzyjna kontrola
predkosci. Podwdjne prowadnice w osiach X/Y zapewniajg dokladne pozycjonowanie.
Mozliwos$¢ wyboru wielu zestawdw parametréw procesu lutowania. Obstuga odczytu danych
przez system MES. Bezpieczne i niezawodne jednoreczne lub obureczne uruchamianie.

Kontrola temperatury

Inteligentny system kontroli temperatury z zamknietg petla — precyzyjna i stabilna regulacja
temperatury. Komunikacja RS-485 umozliwia potgczenie z komputerem lub sterownikiem
PLC. Alarm nieprawidtowej temperatury.

Uktad dociskowy
Kontrola cisnienia w petli zamknietej z alarmem nieprawidtowego cisnienia.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz
tryby: krokowy, ciagly, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9H583YA

8
250W
1500W
500mm/400mm
100mm
0.1~600 mm/sec
0.1~300 mm/sec
* 0.02 mm
5kg
8kg
250x400mm (Pojedyncza platforma)
480x530x670mm (Bez stacji nagrzewania)
65kg (Bez stacji nagrzewania)

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 250*400mm

Masa
Opcje Wymiary
[
) : ‘ {
i (S
q p N K| 1
= Y '
fioa &1
L
| 1
Tytanowa lub
Mc!dul . molibdenowa
zabezpjeczen|a glowica lutujaca
tasma
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Robot Hotbar
desktop
QUICK ET9H393

Model
Liczba osi ruchu
Pobdér mocy
Moc grzafki
Zakres ruchu 08 XY
0sZ
Predkos¢ ruchu Os XY
0sz
Doktadno$¢ ruchu Os X/YIZ
0sz

Maksymalne obcigzenie
Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)
Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)

an . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

0S8 Y sterowana ulepszonym silnikiem z zamknietg petlg. Duza no$nos¢ i precyzyjna
kontrola predkosci. Podwojne prowadnice w osiach X/Y zapewniajg doktadne
pozycjonowanie. Mozliwo$¢ wyboru wielu zestawéw parametréw procesu lutowania. Obstuga
odczytu danych przez system MES. Bezpieczne i niezawodne jednoreczne lub obureczne
uruchamianie.
Kontrola temperatury

Inteligentny system kontroli temperatury z zamknietg petla — precyzyjna i stabilna regulacja
temperatury. Komunikacja RS-485 umozliwia potaczenie z komputerem lub sterownikiem
PLC. Alarm nieprawidtowej temperatury.

Uktad dociskowy
Kontrola ci$nienia w petli zamknietej z alarmem nieprawidtowego cisnienia.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz
tryby: krokowy, ciagly, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9H393

3
200W
1500W
300mm
100mm
0.1~600 mm/sec
0.1~300 mm/sec
+ 0.02 mm
5kg
8kg
300x300mm
480x530x670mm (Bez stacji nagrzewania)
65kg (Bez stacji nagrzewania)

Masa
Opcje Wymiary
[
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q p N K|
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fioa &1
#itle
Tytanowa lub
Mc!dul ) molibdenowa
zabezpieczenia —=
tasma

gtowica lutujaca ‘

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 300*300mm
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Robot lutowniczy ’:

Robot Hotbar
desktop
QUICK ET9H593YA

Model
Liczba osi ruchu
Pobor mocy
Moc grzatki
Zakres ruchu OS XY
0sz
Predkos¢ ruchu 0Os XY
0sz
Doktadno$¢ ruchu 0s$ X/Y/Z
0sZz

Maksymalne obcigzenie

Opcje

Blat roboczy

Pole robocze (X*Y)

Wymiary (Szer.*Gt.*Wys.)

Masa

Wymiary

an . :
mU:CK

Cechy

Uktad ruchu

0S8 Y sterowana ulepszonym silnikiem z zamknietg petlg. Duza no$nos¢ i precyzyjna
kontrola predkosci. Podwojne prowadnice w osiach X/Y zapewniajg doktadne
pozycjonowanie. Mozliwo$¢ wyboru wielu zestawéw parametréw procesu lutowania. Obstuga
odczytu danych przez system MES. Bezpieczne i niezawodne jednoreczne lub obureczne
uruchamianie.
Kontrola temperatury

Inteligentny system kontroli temperatury z zamknietg petla — precyzyjna i stabilna regulacja
temperatury. Komunikacja RS-485 umozliwia potaczenie z komputerem lub sterownikiem
PLC. Alarm nieprawidtowej temperatury.

Uktad dociskowy
Kontrola ci$nienia w petli zamknietej z alarmem nieprawidtowego cisnienia.

Panel operatora
QUICK9011D - Obstuguje funkcje macierzy i grupowania, pozycjonowanie boczne oraz
tryby: krokowy, ciagly, symulacyjny i automatyczny cykliczny.

QUICK ET9H593YA

3
250W
1500W
500mm/400mm
100mm
0.1~600 mm/sec
0.1~300 mm/sec
+ 0.02 mm
5kg
8kg
250x400mm (Pojedyncza platforma)
480x530x670mm (Bez stacji nagrzewania)
90kg (Bez stacji nagrzewania)
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Tytanowa lub
molibdenowa

gtowica lutujaca e

Opcjonalne zwigkszenie
wysokosci pola roboczego

Maksymalny wymiar pola
roboczego : 250*400mm
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